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Sistema elemental de adquisicion de datos inspirado en el sistema OBDH (On
Board and Data Handling) del UPMSat-2.

Caracteristicas de alto nivel:
Lectura de los sensores de voltaje y temperatura del computador embarcado.
Gestion de los modos de operacion.
Implementacion de los TC (Telemandos) enviados desde la estacién de tierra (GS).
Envio de TM (Telemetria) periddicamente o bajo peticién.
Control de actitud, integracién del subsistema de control de actitud (ACS).
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TASTE Simulink QGen

 The Assert Set of Tools for Engineering.

* Desarrollado por la ESA para el desarrollo S/W de RTES heterogéneosy
distribuidos.

* Sigue las metodologias MBSE y CBSE.
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Integracion del ACS en TASTE -2
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Se implementé un OBDH en TASTE/Ada basado en el OBSW del UPMSat-2.

Se integré el componente ACS implementado en Simulink.
Autogenerando cédigo en Ada con Qgen.

Se emplearon técnicas de validacion MIL y SIL para la validacion y simulacién del ACS.
Simulink + Qgen + TASTE + Ada.

Durante esta implementacion se descubrieron problemas en la integracion Qgen +
TASTE:

Reparamos estos errores y estan integrados en el repositorio publico de TASTE.
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[1] OBDH Labs Repository. Disponible: https://github.com/STR-
UPM/OBDH LABS/tree/master/docs

[2] OBDH implementation in TASTE. Disponible:
https://qithub.com/AngelPerezM/OBDH LABS

[3] TASTE webpage. Disponible: https://taste.tools/
[4] QGen user guide.

Disponible: https://docs.adacore.com/live/wave/ggen/html/ggen ug/index.ht
ml
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